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Présentation

Objectifs

A# l’issue de cette ressource, l’e#tudiant doit e#tre capable de :

–  Mettre en œuvre un robot industriel (ou cobot) a# partir d’un cahier des charges d’automatisme ;

–  Savoir appre#hender et inte#grer (conception et re#alisation) des syste#mes industriels robotise#s dans une unite# de 

production ;

–  Savoir utiliser un environnement de programmation hors ligne CAO pour la re#alisation de cellules robotise#es ;

–  Re#aliser, valider et de#bugger une programmation robotique a# l’aide d’un langage e#volue#.

Heures d'enseignement

TD TD 14h

TP TP 16h

Programme détaillé

Les the#mes recommande#s a# de#velopper pour atteindre les acquis d’apprentissages vise#s sont :

– Introduction a# la robotique :

   – Concepts fondamentaux, classification des robots, description d’un robot ;

   – De#finition et domaines d’applications, parame#tres importants du choix d’un robot.

– Mise en œuvre de robots dans leur environnement :
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   – Se#curite#, installation robots (fixation, positionnement, ca#blages, connectique), calibration... ;

   – Re#glage et mise au point.

– Programmation robotique :

   – Ge#ne#ralite# sur les syste#mes d’exploitation et les langages de programmation de la filie#re robotique ;

   – Initiation a# un langage de programmation fonctionnelle ou oriente#e objet ou multita#che.

– Principe de programmation d’une trajectoire :

   – De#placement manuel du robot, notion de re#fe#rentiel outil ou objet ;

   – Cre#ation d’un programme en ligne ou hors ligne ;

   – Instruction de mouvement, cre#ation/modification de points et de vitesses... ;

   – Planification et optimisation de trajectoire sur bras robotique.

Compétences visées

– Assurer le maintien en condition ope#rationnelle d’un syste#me

– Inte#grer un syste#me de commande et de contro#le dans un proce#de# industriel

– Concevoir la partie GEII d’un syste#me

– Ve#rifier la partie GEII d’un syste#me
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